SIMPLIFICACAO DOS POTENCIAIS HAR~MONICOS
RECORRENDO AS DISTRIBUIGOES

TEOREMA DA REPRESENTACAO
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POTENCIAIS DE CAMADA SIMPLES
(PROBLEMA DE NEUMANN)

a)Equacéao de Derivadas Parciais
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No Problema Interior a condicdo necessaria para quilierio €
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constante.

No Problema Exterior ndo existe condicdo necesga@ia o equilibrio. A solucdo é
Unica se satisfazer a condi¢do de radiacao.

b)Potencial de Camada Simples
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Pelo Teorema da Representacao [Eringen, A.C.; SuBLibi;
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vem:
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Por outro lado:
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POTENCIAIS DE CAMADA DUPLA
(PROBLEMA DE DIRICHLET)

a)Equacéao de Derivadas Parciais
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b)Potencial de Camada Dupla
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Pelo Teorema da Representacao [Eringen, A.C.; SUBUBI|:
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vem:
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Por outro lado:
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Pelo queq(r,0,¢) = . Simetria em@ implica:

*W(r)  20¥ n
+52"=8(r-1) : Y()=| o(r,0)PB
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Assim @(r,0,¢) = qui[rz) Efectuando a transformada de Laplace em relacéo a

(dj(sztp(s))+2$IJ (SF —2 (gj 0% @ &% ; L= (lj
Visto: L(3(r-1))=€° ; €%=1-s+...+(-1] s/nl+ ; L€9)=5 (1)- 5 V(r)+...+(-1)"d "(r)/n!

] « _ n . 0 (1) )
resolve-se em relagao #H(r) ; gi(r) ; {(ar) rarj(w (r )) —=3"™(r) e

portanto obtém-se(r,6,¢).

TRANSLACOES
Seja:
@(x") =d(x"=x"(¥y?)) ; z"=x"=x"(y")
Entao:

@EZ)=3(2") = XK=+ X))
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Anexo
Nota:

8(JX) = B(@¢"%) = 3 (PG X)

8" X)=3(@Me'})=d(@¢'X) ; XOR
I- @A)~ @X)
J' = @N) - @N)

visto que:

S((A+jB)X) =&(A -jB)X) ; |A|>0 ; |B]>O

S((A +JB)X) = (A -jB)X)

=3



